
KALIBRASI DAN VALIDASI

• Merubah parameter tertentu pada perilaku pengemudi (Driving Behaviour).

• Parameter tersebut adalah:

1. Desired Position at Free Flow : posisi kendaraan kendaraan yang 
dikehendaki saat arus bebas.

2. Overtake on Same Lane       : pengaturan perilaku pengemudi pada saat
menyiap kendaraan di depannya. Dengan
mengatur jarak minimum terhadap
kendaraan yang akan disiap

3. Distance Standing : nilai minimum dari jarak pengemudi saat
memberhentikan kendaraan terhadap
kendaraan lain.

4. Distance Driving : pengaturan jarak aman kendaraan saat
melaju dengan kecepatan 50 km/jam

5. Average Standstill Distance   : pengaturan jarak rata-rata kendaraan
terhadap kendaraan lain

6. Additive Part of Safety Distance : jarak aman tambahan saat kondisi
normal, seperti pengemudi melakukan
rem secara mendadak

7. Multiplicative Part of Safety Distance : jarak aman tambahan untuk kondisi
tidak normal saat mengemudi



No. Paremeter Nilai 

1 Desired position at free flow Middle of lane

2 Overtake on same line off

3 Distance standing 1

4 Distance driving 1

5 Average standstill distance 2

6 Additive part of safety distance 2

7 Multiplicative part of safety distance 3

Kondisi Default pada Software Vissim



HASIL SIMULASI (VOLUME KENDARAAN)

1. Node Result (kotak dibuat diluar connector)



Simulation Parameter

- Digunakan untuk menentukan periode waktu survei



Evaluation Configuration

- Digunakan untuk menunjukkan hasil apa yang diinginkan

- Juga untuk menunjukkan interval waktu yang mau ditunjukkan setiap berapa detik

sekali?





1. Data Collection (bedanya dengan node adalah kinerja bisa dilihat per lajur)



Evaluation Configuration

- Juga harus disetting dahulu.



Result

- List - Node result



No. Parameter default
Trial 

1

Trial 

2

Trial 

3

Trial 

4

Trial 

5

Trial 

6

Trial 

7

Trial 

8

1
Desired position at 

free flow
Middle of lane Any Any Any Any Any Any Any Any

2 Overtake on same line off on on on on on On On On

3 Distance standing 1 1 0,1 0,1 0,2 0,2 0,2 0,2 0,2

4 Distance driving 1 1 0,1 0,3 0,3 0,4 0,4 0,4 0,4

5
Average standstill 

distance
2 2 2 1 0,8 0,7 0,4 0,6 0,55

6
Additive part of safety 

distance
2 2 2 1 0,8 0,8 0,5 0,6 0,55

7
Multiplicative part of 

safety distance
3 3 3 3 3 2 1 1 1

Nilai R2 0,13 0,298 0,304 0,428 0,530 0,672 0,726 0,814 0,876

Contoh dalam melakukan trial and error kalibrasi dan validasi



DRIVING BEHAVIOR




